Rozstrzygniecie konkursu ,,Model 3D/2D robota wykonany w SOLID EDGE”,
Wydziat Technologiczny WSG, Bydgoszczy, 2011.02.06.

Jedng z uczelni wyzszych zaprzyjaznionych z GM System jest Wyzsza Szkota
Gospodarki (WSG) w Bydgoszczy. Na uwage zastuguje zwiaszcza aktywnos¢ Instytutu
Informatyki i Mechatroniki z Wydziatu Technologicznego WSG, gdzie realizowane sg
zajecia dotyczace wielu rozwigzan CAx, w tym tez naturalnie CAD.

Juz od kilku lat, do prowadzenia wyktaddéw, ¢wiczen oraz laboratoriow dotyczacych
tematyki CAD, powszechnie wykorzystuje sie oprogramowanie Solid Edge, zawsze w
aktualnej wersji. Oznacza to, iz w tej chwili, studenci oraz pracownicy tej uczelni pracujg
z wykorzystaniem Solid Edge ST3.

Ze wzgledu na duze zainteresowanie oprogramowaniem Solid Edge wsrod
studentow kierunku ,Mechatronika”, na poczatku 1. semestru biezacego roku
akademickiego, wsréd studentéw III roku tego kierunku ogtoszono specjalny konkurs.
Nosit on nazwe:

~Konkurs na najlepszy model 3D/2D robota, wykonany w systemie Solid Edge”.

Zatozenia Konkursu (catkowicie spetnione przez jego Zwyciezcéw) sugerowaty, aby
projekt zawierat prawidtowo wykonany mechanizm przestrzenny 3D oraz m.in.:
a) liste czesci w zespole 3D,
b) zbiér konfiguracji wyswietlania,
c) weryfikacje stopni swobody,
d) symulacje kinematyczng,
e) dowdd na brak kolizji statycznych,
f) wersje petne oraz uproszczone komponentow,
g) wymiary i adnotacje 3D PMI,
h) mechanizmy przeniesienia napedu,
i) modele przewodow i kabli elektrycznych,
j) elementy ztgczne.

Poza tym, zachecono Uczestnikdw Konkursu do wykonania w swym projekcie
dokumentacji ztozeniowej 2D z listami czesci, a takze dostarczenia warsztatowej
dokumentacji wykonawczej dla jego najwazniejszych komponentow.

Uczestnicy Konkursu pracowali w 2-osobowych zespotach. Dopuszczono réwniez,
aby zamodelowanym obiektem byta maszyna lub urzadzenie.

Zainteresowanie konkursem bylo bardzo duze. Co réwnie wazne, jakosc
dostarczonych projektéw byta bardzo wysoka, a ich ztozono$¢ - znaczaca. Zakres
narzedzi CAD dostepnych w Solid Edge ST3, wykorzystanych do wykonania prac
konkursowych dalece wykraczat poza materiat dydaktyczny, przedstawiony studentom
podczas zajec¢. Swiadczy to dobrze o tatwosci nauki systemu Solid Edge, a takze o jego
przyswajalnosci oraz intuicyjnej obstudze. Naturalnie, jest to rowniez dowdd wspaniatej
pasji inzynierskiej Uczestnikow Konkursu oraz Ich duzego zaangazowania.

Szczegdlnie wazny jest fakt, iz w wiekszosci projektow wykorzystano technologie
synchroniczng, dajaca gwarancje szybkiego wykonania modelu oraz szerokich mozliwosci
jego btyskawicznej edycji, rowniez parametrycznej.

Zwyciezcami Konkursu zostali Panowie: Piotr Dudziak oraz Marcin Barlasz, a
przedstawili Oni prace pn. ,Robot laboratoryjny” (fot. 1a,b).

Laureatami dwodch rownorzednych Wyrdznien sg Panowie Pawel Krajewski i
Barttomiej Tadrowski z projektem ,,Uklady kinematyczne motocykli” (fot. 2a,b)

oraz Panowie Marcin Werykowski i Zbigniew Skirzynski, ktorzy przedstawili
model pn. ,,Robot kroczacy - Pajak” (fot. 3a,b).
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Fot. 1. Zwycieski model ,Robota laboratoryjnego” w ujeciu ogdélnym (a) oraz podczas
symulacji kinematycznej (b). Autorzy: Panowie Piotr Dudziak i Marcin Barlasz.
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Fot. 2. Nagrodzony Wyrdznieniem projekt ,Uktady kinematyczne motocykli”, klasa
superbike (a) oraz chopper (b). Autorzy: Panowie Pawel Krajewski oraz
Barttomiej Tadrowski.
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Fot. 3. Imponujacy profesjonalng kinematykg ruchu projekt pn. ,Robot kroczacy - Pajgk”
w widoku ogdélnym (a) oraz z wykresami czasowymi silnikéw, odpowiadajgcych za
analize ruchu (b). Autorzy: Panowie Marcin Werykowski i Zbigniew Skirzynski.
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Uroczyste rozstrzygniecie Konkursu, potaczone z wreczeniem nagrod oraz
wreczeniem Certyfikatéw (fot. 4) miato miejsce 2011.02.06. podczas jednego ze zjazddw
egzaminacyjnych.

Fot. 4. Laureaci Konkursu, Studenci III roku kierunku Mechatronika w Wyzszej Szkole
Gospodarki w Bydgoszczy, od lewej Panowie: Zbigniew Skirzynski, Marcin Barlasz,
Piotr Dudziak, Pawet Krajewski, Marcin Werykowski oraz Barttomiej Tadrowski.

Nagrodami dla Zwyciezcéw byty profesjonalne manipulatory CAD 3dconnexion, a
dla laureatéw nagrodzonych Wyréznieniami: nowoczesne myszki komputerowe Microsoft.
Serdecznie gratulujemy Zwyciezcom Konkursu oraz wszystkim jego Uczestnikom!

Juz teraz zapraszamy do wziecia udziatu w przysziorocznych konkursach
studenckich Solid Edge !



